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1. Kennzeichen

Art.Nr. Beschreibung
1.01  Atrtikel Nr.
1.02 Artikel Name
1.03 Hersteller
1.04 Bedienung
1.05 Antrieb
1.07 CE Zertifizierung
1.08 Systemspannung
1.09 Nennleistung

1. Chassis-Daten

Art.Nr. Beschreibung

1.80 Fahrzeuggestell aus

1.83 Endbehandlung

2. Sicherheit

Art.Nr. Beschreibung

2.01 Sicherheits (Totmann-Griff,usw.)

2.02 Not-Aus

2.06 Stromunterbrechung / Not-Halt

210 akustische Signalisierung

2.11 Fahrsteuerung

2.20 Hand-Arm- Schwingungen

Technische daten

U.M.

kW

U.Mm.

U.Mm.

m/s?

2.22 Gerauschentwicklung am Ohr des Fahrers dB

3. Leistungsdaten

Art.Nr. Beschreibung

U.m.

3.01  Max. Fahrgeschwindigkeit Vorwarts km/h
3.04 Max. Fahrgeschwindigkeit Rickwarts km/h

3.15 Hubsystem Max. Traglast

kg

JL 250

Wert
JL118.720-1===
JL 250

Zallys

Gehgerat
Elektro

24
1,00

Wert

Stahl

Polyester-
Pulverbeschichtung

Wert
Anwesenheitssensor am
Deichselkopf

am Deichselkopf
Abnehmbare
Stromanschluss
elektrische Hupe
Rastfunktion Schalter
<2,5

<70

Wert
4,0
4,0
250
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Art.Nr. Beschreibung
3.31 Nr. Betreiber
3.39 Bremsweg bei Verzégerung (ohne Last)

3. Technische daten hydraulische

Art.Nr. Beschreibung
3.81  Anlagendruck
3.82 Oltyp
3.83 Olmenge

4. Art der Fahrsteuerung

Art.Nr. Beschreibung
4.01 Bedienung
4.02 Steuerart bei Betrieb

4.04 Fahrgeschwindigkeit

4.05 Schaltungsart des Hebesystems

4. Bedienfeld

Art.Nr. Beschreibung
450 Batteriestandsanzeige
4.51 Anzeige fUr niedrigen Batteriestand

5. Standard Batterien - Spezifikationen

Art.Nr. Beschreibung
5.01 Akkus
5.02 Akkus Typ
5.03 Batteriespannung
5.04 Nennkapazitat 5h
5.05 Nennkapazitat 20 h
5.06 Batteriegewicht

6. verfugbare Ladegeraten

Art.Nr. Beschreibung
6.40 Standardspannung
6.41 Multi-Voltage-Ladegerat

U.M.

U.M.

bar

U.M.

U.Mm.

U.m.

Ah
Ah

kg

JL 250

Wert

1.1

Wert
125,00
ISO VG 46
2,00

Wert

Deichsel
Flligelschalter
5-Gang-Knopf am
Deichselkopf montiert
Drucktaster

Wert
Armaturenbrett
Armaturenbrett

Wert

2

AGM Antriebsbatterien
12

105

130

33

Wert
220/240
110/240
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Art.Nr. Beschreibung

6.42 Stecker

6. Standard Ladegerat - Spezifikationen

Art.Nr. Beschreibung
6.01 Ladegerat
6.02.1 Eingangsstrom max
6.03 Eingangsfrequenz
6.04 Spannungstyp des Batterieladegerats
6.05 Ladekapazitat des Ladegerates
6.06 Leistungsaufnahme flr einen Ladezyklus
6.07 Betriebstemperatur
6.08 Ladunganzeige
6.09 Eingangssicherung
6.10 Kihlsystem
6.11 IP-Schutzart
6.12.1 Breite
6.12.2 Lange
6.12.3 Hohe

8. Allgemeine technische Daten

Art.Nr. Beschreibung
8.07 Not- und Betriebsbremse
8.08 Feststellboremse
8.23  Struktur

8.24  Oberflachenbehandlung

9. Gewicht

Art.Nr. Beschreibung
9.01 Gewicht ohne Batterien
9.09.5 Eigengewicht inkl. 105/130A AGM Akkus

10. Abmessungen

Art.Nr. Beschreibung
10.01.1 Lange max
10.01.2 La&nge min

U.M.

U.M.

Hz

Ah
kWh
°C

U.M.

U.Mm.

kg
kg

U.m.

mm

JL 250

Wert
im Einsatz in das
Bestimmungsland

Wert

Extern - Hochfrequenz

230
50-60
Einphase
8

2

-20/ +40
Led

5

Lafter
IP20

95

185

55

Wert

mechanisch
Elektro-mechanisch
aus Stahl
Polyester-
Pulverbeschichtung

Wert
625
691

Wert
3.350
1.902



2allvs

s 0 e the passion for moving

Art.Nr.
10.02
10.05.1
10.05.2
10.11.1
10.14
10.15
10.50

Beschreibung
Breite

Hohe max
Hohe min
Hubhdhe max
Radstand
Wendekreis

**Fir weitere Info klicken sie auf tech.Zeichnungen

11. Standard-Rader

Art.Nr.
11.03
11.04

11.05.1

11.05.2

11.16
11.18

Beschreibung
Schwenkrader
Laufrollen

Bereifug fur festes Rad

Bereifung fur Antriebsrad

Schwenkrader Durchmesser
Laufrollen Durchmesser

U.M.

mm
mm
mm
mm
mm
mm

U.M.

JL 250

Wert
780

2.981
2.305
2.951
915

1.050

Wert

2

2

Polyurethan (Ol
resistent)
Polyurethan (Ol
resistent)

160

200
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